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R»c^rP,-hnn^ Um einen Container von einem Container- oder Mflll- 

Beschreibung sam melf ahrzeug nach der Erfindung abzusetzen und zu 

Die Erfindung betrifft ein Munsamm e^ahrzeug mit ^^^^nS^^- 

als Wechselbehalter ausgebildeten Container*, die je- nenfalb ^unter verschoben, daB die Contai- 

men angeordnete Querachse schwenkbar ist, durch los- haus oder an dem AW SJJSn FahTerhaus 

bare Kupplungseinrichtungen verbunden und die auf ,o ^-WJ^^Jg^JS^ ^ vorbei- 

diesem Kipprahmen in LangsfOhrungen oder auf einer eines Mulls^elfanraeu^ ^ran .. 

Kulisse durch eine zweite hydraulische Druckmittel- schwenken kann. 1st der Con^J ^Llben-zjunder- 

Kolben-Zylinder-Einheiten gekippt wird, bis der untere ■™^2Sh^tam eta weiteres Aufrichten des Contai- 

Bereich des hinteren Endes des BeMlters auf der Fahr- ^^^SS^S^S^ erfolgen. Um 

durch den ersten Hydrauukzyhnder SjSdJSfi werden ' wW der - ta * t 

VertikalelaBtsichaufg^derSchwin^chal^ ~"J*^^S"S5fi ve^hwenkenden 

zweite Hydraulikzylinder m der erforderiichen Weise ° e " * e tt ™ lb ^Xd e r-Einheiten eingefahren, 

aus- oder einschieben. Bei dem bekannten Con ainer- D™?^"* 1 ;*^ 

Gefahr. daB der Container bei schrag stehendem Kipp- ^SSEXL Heck ausziehen 

rahmen uber das Heck des Fahrzeugs in unerwflnschter unter der ^>gj3^.^2 ^SSinheit 

Weise abrutschen kann, wenn die zweite Druckmitte - Mt ^^^ r ^^SSng fiber das Wege- 

Kolben-Zylmder-EmheitaufSchwinmistellur^geschal- « ^^™£*£Z£ZZ^ wenn behinde- 

tet iSf e abe der Erfindung ist es daher, ein Container- rungsfreies Einfahren des Containers in die TYansport- 

^SS^Sk^A^^Con- ^r-EinheUunddur^^^^ 

tafoerfahrzeug der gattungsgemaBen Art dadurch ge- der »^.«Sn£?^SlSSr^v«*uiS 

15st daB die zweite Druckmittel-Kolben-Zyunder-Em- Dru^ittel-p)lben-Zy^der-^heit ve ™ e ^ 

heitmiteinemWegevenulverbundenist.dasnebenden55 T^^SSmSaZ- 

Ein- und AusfahrsteUungen die Schwimmstellung auf- der beiden Ste A uerlel ^f n n ^ 

weist, in der die zu den Zylinderkammern fflhrenden spent D.ese Ausgestaltung fuhrt . m einer «£tahen 

Sngenmiteinanderundmitder zumTankftthrenden Schaltungsanordnung, da uber dasselbe ODER-VmU 

RflSSeCu Tverbunden sind, und daB in der zu der das Rflckschlagventil inakttviert wird,_wenn die zweite 

mSSZ£S££S£!L Leitung ein steuer- eo ^^^^^t"^™ 

bares Rflckschlaeventil angeordnet ist, das den Ruck- rige Wegeventu auf Ausfahren geschaltet ist Oder wenn 

flnR «2 SkK ^auTdieser soerrt und das durch in der SchwimmsteUung der zweiten Druckmittel-Kol- 

sSStaSSS^ ben-Zylinder-Einheit die Kippzylinderden Kipprahmen 

wSndffl ^Container auf dem Hilfsrahmen verfah- in Richtung auf den Hauptrahinen ve^wenken. 

Tende zweite D^Sttel^olben-ZyUnder-Einheit in 65 Ein Ausfuhrung^bebpiel der Erfindung w.rd nachste- 

Sahrrfchtung oder die den HUfsrahmen verschwen- hendanhandderZeichnungnahererlautert 

kende Druckmittel-Kolben-Zylinder-Einheit in Einfahr- Indieserzeigt 

R «- 1 ebl Mullsammelfahrzeug mit Kipprahmen und 
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auf diesem hin- und herverschieblich gefQhrten Contai- 
ner in Seitenansicht, 

Fig. 2 ein der Fig. 1 entsprechende Darstellung des 
Mullsammelfahrzeugs mit nach hinten weiter Ober das 
Heck abgeschobenem Container, 

Fig. 3 und Fig. 4 unterschiedliche Stellungen des 
Kipprahmens und des Containers wahrend des Absetz- 
vorganges, 

Fig. 5 den hochkant stehenden Container mit noch 
angekuppeltem Kipprahmen, 

Fig. 6 die hydraulische Steuerung der Kipp- und Ver- 
schiebezylinder in schematischer Darstellung und 

Fig. 7 eine Seitenansicht der Verriegelungsvorrich- 
tung zur Verriegelung des Kipprahmens mit dem Con- 
tainer. 

Auf dem Chassis 1 des Mullsammelfahrzeugs 2 ist urn 
die nicht sichtbare Querachse 3 der Kipprahmen 4 
schwenkbar gelagert, der durch die hydraulische Druck- 
mittel-Kolben-Zylinder-Einheit 5 zwischen seiner waa- 
gerecht auf dem Chassis 1 liegenden Stellung und seiner 
senkrecht zu dem Chassis stehenden Stellung, die aus 
Fig. 5 ersichtlich ist, verschwenkbar ist Der Container 6 
ist in FOhrungen oder durch Kulissen auf dem Kipprah- 
men 4 langsverschieblich gefuhrt und auf diesem durch 
eine hydraulische Kolben-Zylinder-Einheit 7 hin- und 
herverfahrbar. 

Aufgrund der speziellen Anordnung der Druckmittel- 
Kolben-Zylinder-Einheiten ist die Druckmittel- Kolben- 
Zylinder-Einheit 7, die den Container 6 auf dem Kipp- 
rahmen 4 hin- und herverfahrt, eingefahren, befindet 
sich also in ihrer aus Fig. 1 ersichtlichen Stellung, in der 
der Container 6 in seiner Transportstellung mit dem 
Packer verriegelt ist, wenn die Kolbenstange 32 aus dem 
Zylinder der Druckmittel- Kolben-Zylinder-Einheit 7 
ausgefahren ist. 

Um den Container 6 abzusetzen, wird dieser auf dem 
Kipprahmen 4 zunachst aus der in Fig. 1 ersichtlichen 
Stellung etwa in die aus Fig. 2 ersichtliche Stellung so 
weit nach hinten weiter uber das Fahrzeugheck hinaus- 
geschoben, dafl die in der Vorderwand des Containers 
befindliche VerschluBklappe geschlossen werden kann 
und beim Kippen des Kipprahmens 4 die untere vordere 
Kante 9 des Containers behinderungsfrei an dem Pak- 
ker vorbeischwenken kann. Wie aus Fig. 1 ersichtlich ist, 
ist die Kolbenstange 32 in der eingefahrenen Transport- 
stellung des Containers 6 nahezu vollstandig aus dem 
Zylinder der Druckmittel-Kolben-Zylinder-Einheit 7 
ausgeschoben, wahrend sie in der nach hinten ausgefah- 
renen Stellung des Containers 6, die aus Fig. 2 ersicht- 
lich ist, nahezu vollstandig in den Zylinder eingeschoben 
ist. 

Sobald der Container 6 auf dem Kipprahmen 4 in der 
aus Fig. 2 ersichtlichen Weise nach hinten gefahren 
worden ist, wird der Kipprahmen 4 ilber die Dmckmit- 
tel-Kolben-Zylinder-Einheit 5 nach hinten gekippt, bis 
die hintere untere Kante 8 des Containers 6 den Boden 
beruhrt Da die Druckmittel-Kolben-Zylinder-Einheit 7 
auf Schwimmstellunggeschaltet ist, kann durch weiteres 
Aufrichten des Kipprahmens 4 Ober die Druckmittel- 
Kolben-Zylinder-Einheit 5 der Container 6 auf dem 
Kipprahmen 4 wieder in Richtung auf seine eingefahre- 
ne Stellung verschoben werden. Sobald die hintere un- 
tere Kante 8 des Containers 6 den Boden bertthrt hat, 
wird die Fahrzeugbremse gelost, so daB entsprechend 
der Verschiebung des Containers 6 auf dem Kipprah- 
men 4 in Richtung auf die eingefahrene Stellung das 
Fahrzeug2nachrolIen kann. 

Hat der Container 6 nach Kippen Ober die aus Fig. 4 



ersichtliche Stellung aus Fig. 5 ersichtliche senkrechte 
Stellung erreicht, wird die Verriegelung gelQst und das 
Mttllsammelfahrzeug kann abgefahren werdea 
Zur Aufnahme eines Containers 6 wird der Kipprah- 

5 men wiederum in seine aus Fig. 5 ersichtliche vertikale 
Stellung geschwenkt, wobei die Verriegelungseinrich- 
tung durch die Druckmittel-Kolben-Zylinder-Einheit 7 
etwa in eine Stellung verfahren worden ist, die der ein- 
gefahrenen Stellung des Containers entspricht 

io Wie aus Fig. 6 ersichtlich ist, sind die Kippzylinder 5 
doppelt vorgesehen. Die Aussschubkammern 12 der 
Kippzylinder 5 sind mit der Hydraulikleitung 13 und die 
Einzugskammern 14 mit der Hydraulikleitung 15 ver- 
bundea Die Hydraulikleitungen 13, 15 fuhren zu dem 

15 Wegeventil 16, das weiterhin mit der Druckleitung 17 
und der zu dem Tank fuhrenden RUcklaufleitung 18 ver- 
bunden ist. 

Die Kammer 19 des Zylinders 7, bei deren Beaufschla- 
gung mit Druck der Container in Ausfahrrichtung be- 

20 wegt wird, ist Ober eine Hydraulikleitung 20 mit dem 
Steuerventil 22 verbunden, wahrend die die Einfahrbe- 
wegung des Containers bewirkende Kammer 21 Uber 
eine Hydraulikleitung 23 mit dem steuerbaren RUck- 
schlagventil 24 verbunden ist. Das steuerbare Riick- 

25 schlagventil 24 ist Ober eine Hydraulikleitung 25 mit 
dem Wegeventil 22 verbunden. Das steuerbare Rtick- 
schlagventil 24 ist tiber eine Steuerleitung 26 entsperr- 
bar, die mit dem ODER-Ventil 27 verbunden ist. Das 
ODER-Ventil 27 ist durch eine Steuerleitung 28 mit der 

30 Hydraulikleitung 15 und eine weitere Steuerleitung 29 
mit der Hydraulikleitung 20 verbunden. Das Wegeventil 
22 verschiebt in seinen Stellungen a und b die Kolben- 
stange 32 des Zylinders 7 hin und her, so daB sich in den 
Stellungen a und b der Container auf dem Kipprahmen 

35 4 in Richtung auf das Fahrerhaus ein- und in Richtung 
uber das Heck ausfahren laBt. 

In der Stellung 6 des Wegeventils 22 befindet sich der 
Zylinder 7 in seiner Schwimmstellung. In dieser Stellung 
sind die Leitungen 20, 25 miteinander und mit der Rtick- 

40 laufleitung31, 18 verbunden. 

Wie aus Fig. 2 ersichtlich ist, laBt sich die Kolbenstan- 
ge 32 des Zylinders 7 in der Schwimmstellung ausziehen, 
so daB der Container 6 in Richtung auf seine eingefahre- 
ne Stellung bewegt werden kann, da das Ruckschlag- 

45 ventil 24 in Durchgangsrichtung beaufschlagt wird. Der 
Auszug der Kolbenstange 32 aus dem Zylinder 7 ent- 
spricht also der Einfahrbewegung des Containers. Hin- 
gegen ist durch das Riickschlagventil 24 die Absenkbe- 
wegung des Containers gesperrt, so daB ein unbeabsich- 

50 tigtes Abrutschen des Containers bei schrag gestelltem 
Kipprahmen mit alien dadurch gegebenen Gefahren 
vermieden ist 

In der Stellung a des Wegeventils 22 laBt sich die 
Kolbenstange 32 ausschieben und der Container in 

55 Richtung auf das Fahrerhaus auf dem Kipprahmen be- 
wegen, da in dieser Stellung das Riickschlagventil in 
Durchgangsrichtung beaufschlagt wird. 

Wird wahrend der Einzugsbewegung des Zylinders 5, 
also beim Absenken des Kipprahmens auf das Chassis, 

60 die Hydraulikleitung 15 mit Druck beaufschlagt, wird 
uber die Steuerleitung 28 das ODER-Ventil mit Druck 
beaufschlagt, so daB auch die Steuerleitung 26 Druck 
fiihrt und dadurch das steuerbare Riickschlagventil 24 
ensperrt Diese Entsperrung ist erforderlich, wenn in der 

65 Schwimmstellung des Zylinders 7 der Kipprahmen ei- 
nen senkrecht stehenden Container durch Ankuppeln 
aufgenommen hat und dieser in seine waagerechte Stel- 
lung auf dem Chassis gekippt werden soil 



DE003840246 f file://C:\Po cu merits and Settings\jn4 9439\Local Settin q sMemporarv Internet Files\OLK2B\DE003840246.cpc 1 



Pa g e 4 of 10 



DE 38 40 246 Al 



10 



20 



Wlrd der Container 6 weiter fiber das Heck ausgefah- 
ren, wird in der Stellung c des Wegeventils 22 die Kol- 
benstange 32 in den Zylinder eingeschoben. Wahrend 
dieser Einschubbewegung der Kolbenstange 32 in den 
Zylinder 7 ist die Hydraulikleitung 20 mit Druck beauf- 
schlagt, so daB auch die Steuerleitung 29 und die Steuer- 
Ieitung 26 mit Druck beaufschlagt sind und dadurch das 
Ruckschlagventil 24 entsperrt wird In dieser SteUung ist 
die Hydraulikleitung 23 mit der Rflcklaufleitung 21 ver- 

bU WW also in der ScbwimmsteUung der Kolben-Zylin- 
der-Einheit 7 der Zylinder 5 ausgefahren, erteilt dieser 
dem Kipprahmen 4 eine aufrichtende Schwenkbewe- 
gung, wobei ein ungewolltes Absinken des Containers 6 
durc^dasRUckscWagventil24verhindertistNachBe- is 

ruhrung des Containers 6 mit dem Boden zieht dieser 
das MQlIsammelfahrzeug 2 nach hinten- Die Schwimm- 
stellung wird dabei wirksam, weil das Ruckschlagventil 
24 in Durchgangsrichtung von dem Druckmittel beauf- 
schlagt wird . . 

Urn die Fahrzeugbremse im geeigneten Zeitpunkt Lo- 
sen zu kSnnen, also wenn nach Einschalten der 
SchwimmsteUung der Container mit seiner hinteren un- 
teren Kante den Boden berflhrt hat, ist zweckmaBiger- 
weise im Bereich des Steuerstandes filr die hydrauh- 25 
schen Steuerventile eine Entriegelungseinrichtung fur 
die Handbremse angeordneL Es kann eine pulsierend 
losbare Bremse mit einem Federspeicherbremszyunder 
vorgesehen sein, der eine entsprechend zihe kontrol- 
lierbare Bewegung des MOllsammelfahrzeugs zuMt 30 

Aus Fig. 7 ist die Verriegelungseinrichtung 40 zum 
Ankuppeln der auf dem Kipprahmen 4 verschieblichen 
Kulisse an eine Ose 41 des Containers 6 ersichthch. Die 
Verriegelungseinrichtung besteht aus einem Haken 2, 
der mit einer die Ose 41 in dem Haken verriegelnden 35 
Zunge 43 versehen ist Die Zunge 43 ist in der Kulisse f 
um eine Querachse 44 schwenkbar gelagert Zum.Ver- 
schwenken der Zunge 43 ist diese mit einem emeu He- 
bel bfldenden Vorsprung 45 versehen, an der die Kol- 
benstange 46 einer hydraulischen Kolben-Zylinder-Ein- 
heit angelenkt ist, deren Zylinder 47 gelenkig an der 
Kulisse im Bereich des FuBes des Hakens 42 gelagert 1st 
An die in FQhrungen verfahrbare Kulisse ist Uber das 
AnschluBstflck 48 die Kolbenstange 32 des Zylinders 7 
gelenkig angeschlossen. 

Patentanspriiche 

1. Containerfahrzeug, vorzugsweise MliUsammel- 
fahrzeug, mit als Wechselbehalter ausgebUdeten 50 
Containern, die jeweils mit einem Kipprahmen, der 
durch mindestens eine erste hydraulische Druck- 
mittel-Kolben-Zylinder-Einheit relativ zu dem 
Hauptrahmen des Chassis um eine beide verbin- 
dende, im hinteren Endbereich beider Rahmen an- 55 
geordnete Querachse schwenkbar ist, durch lOsba- 
re Kupplungseinrichtungen verbunden und die auf 
diesem Kipprahmen in Langsffihrungen und/oder 
auf einer Kulisse durch eine zweite hydraulische 
Dnickrnittel-Kolben-Zylinder-Einheit in Richtung eo 
zum Heck ausfahrbar oder in Richtung zum Fah- 
rerhaus einfahrbar gefiihrt sind, und mit einer die 
zweite hydraulische Druckmittel-Kolben-Zylinder- 
Einheit auf SchwimmsteUung schaltenden Einrich- 
tung, 

dadurch gekennzeichnet, 
daB die zweite Druckmittel-Kolben-Zylinder-Ein- 
heit (7) mit einem Wegeventil (22) verbunden ist, 



40 



45 



65 



das neben den Ein- und Ausf ahrstellungen (a, c) fur 
den Container die SchwimmsteUung (b) aufweist m 
der die zu den Zylinderkammern (19, 21) fiihrenden 
Leitungen (20, 23, 25) miteinander und mit der zum 
Tank fiihrenden Riicklaufleitung verbunden sind, 
und 

daB in der zu der das Einfahren des Containers 
bewirkenden Zylinderkammer (21) fuhrenden Lei- 
tung (23, 25) ein steuerbares Rtickschlagventil (24) 
angeordnet ist, das den RuckfluB von Druckmittel 
aus dieser sperrt und das durch Steuerleitungen 
Uberbrilckbar ist, die dieses entsperren, wenn die 
den Container (6) auf dem Hilfsrahmen (4) verfah- 
rende zweite Druckmittel-Kolben-Zylmder-Einheit 
(7) in Ausfahrrichtung des Containers oder die den 
Hilfsrahmen (4) verschwenkende Druckmittel-Kol- 
ben-Zylinder-Einheit (5) in Einfahrrichtung mit 
Druckmittel beaufschlagt werden. 
2. Containerfahrzeug nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB ein durch eine Steuerleitung (29) 
mit der das Ausfahren bewirkenden Zylinderkam- 
mer (19) der zweiten Druckmittel-Kolben-Zylin- 
der-Einheit (7) und durch eine weitere Steuerlei- 
tung (28) mit der oder den EinschubzyUnderkam- 
mern (15) der ersten Druckmittel-Kolben-Zylinder- 
Einheit(5) verbundenes ODER-Ventil (27) vorgese- 
hen ist, das bei Druck auf einer der beiden Steuer- 
leitungen (28, 29) das RUckschlagventil (24) ent- 
sperrt 
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